ROBOTIKA SZAKKORI BESZAMOLO

2013/14. TANEV IIIl. NEGYEDEV

Az ¢érdeklodés felkeltéssel ¢és fenntartassal toltott elsd negyedév utan a szenzorokkal és
alapprogramok irasaval folytattuk a munkat. A Lego szumoérobotok épitése és versenyzések utan a

programirasi készségek fejlesztése €s alapvetd vezérld programok készitése kdvetkezett.

Ebben a negyedévben volt a téli sziinet, a félévi bizonyitvany. Sok iskolai rendezvény, program ¢€s a
téli sziinet id6pontja esett pénteki napra, ezért ebben a negyedévben nem sok alkalmunk volt a
talalkozasra ¢és a lendiiletes haladasra. A sok iskolai egyéb elfoglaltsdg miatt az ismeretterjeszto
fizika tananyag atadésat is sziineteltetniink kellett ebben a negyedévben. A szakkor foglalkozasok
kozott eltelt hosszabb iddszakok miatti sok ismétlés akadalyozta a lendiiletes elohaladast, ezért egy

kicsit lassabban haladtunk a tervezettnél.

Az alabbiakban felsoroljuk a foglalkozasok id6pontjait, illetve a feldolgozott téméakat:

Robot épités Programozas

egyéb

December 06. 2 |LEGO alaprobot épitése

December 13. 2 |[LEGO alaprobot épitésének Fényszenzor hasznalatanak
befejezése gyakorlasa. Szinvizsgalat,
vonalkovetés.
Januar 24. 2 |Robotok szétszerelése.

Alkatrészek mennyiségének

ellendrzése.

Februar 06. 2 |1-5. 0.:LEGO alaprobot épités  |6-10. o.: ismerkedés a LabVIEW
grafikus programozasi nyelvvel.
Visual Thinking verseny I. fordulo

programjanak megbeszélése.

Februar 13. 2 |1-5. 0.: LEGO alaprobot 1-5. o.: Fényszenzor haszndlatanak

épitésének befejezése gyakorldsa. Szinvizsgalat,




6-10. o.: Ismerkedés a MyDAQ |vonalkdvetés.

eszkozzel. Infravoros szenzor.
6-10. 0.: LabVIEW programozas. /O

kapuk vezérlése.
Februar 20. 2 |1-5. 0.: LEGO alaprobot 1-5. o.: Ultrahang szenzor
atalakitasa. hasznalatanak gyakorlésa.

Tavolsagmeérés, litkozés elkertiilés.
6-10. o.: Ismerkedés a MyDAQ

eszkozzel. Infravoros és hdmérd |6-10. o.: LabVIEW programozas.

szenzorok. Jelgeneralas és jelfeldolgozas.

Az 1. negyedév hangsulyozottan hozta felszinre azt a tényt, hogy a 6. osztalytdl idésebbek
komolyabb programok ¢és témak felé orientalédnak mar, amig a kisebbek az egyszeri feladatok felé.
A kisebbeknél kijott az a hianyossag is, hogy amig a nagyobbak mar évek ota foglalkoznak a
témaval és 0nallé munkara képesek, addig a kisebbeknél még helyenként az alapok megerdsitésére
van sziikség. A nagyobbak mar-mar lelkesedésiiket kezdték veszteni a kisebbek miatti egyszert
szinvonal miatt. Ez a probléma eredményezte azt, hogy a szakkor munkdjat két iranyba kellett

terelni.




A Robotika szakkdrlink a National Instruments Hungary Kft. altal kezdeményezett Lego Mentor

Program  partnere, ezért segitséget kértlink téliik a  probléma  megoldasahoz.

A 1II. negyedév masodik felére a National Instruments Hungary Kft. és a Debreceni Egyetem
Mechatronikai tanszékének szakmai kapcsolatai segitségével egy mechatronikai tandr szakértd
segitségét nyertiik meg Vizi Tibor személyében, aki a 6. osztaly és ennél idésebbekkel egy szakmai

szinttel magasabban a LabVIEW grafikus programozasi nyelv oktatasat kezdte el foglalkozasainkon.

Illetve a LabVIEW grafikus programozasi nyelvre kiirt versenyekre kezdtek el jelentkezni a fiatalok.



Ezek a versenyek, versenyfeladatok ujra j motivaciot €és lendiiletet adtak a nagyobb didkokkal

torténd foglalkozasoknak.

A kisebbekkel pedig tudtunk ismét az alapveté mechatronikai témdakkal lassabban és behatobban
foglalkozni.



